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Aufbau eines Scooters /innen

hand grips

Q-ring seal

power control

cuter casing

fastening clips
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| . d Gleichstrom-Motoren | hitp://de.wikipedia.org/wiki/
Glie erung (DC motors) Gleichstrommaschine
ohne Blrsten mit Blrsten Rotor ohne Eisenkern
R (brushless; BLDC) (brushed) (coreless)
Kommutatorrnfeldronisch,
Permanentmagnet im Rotor
Permanentmagnet elektrisch erregter
im Stator Statormagnet
3 PhasenAC || Schrittmotor || Reluctance Rotor/Stator mit Rotor/Stator mit
Synchron- (stepper) Synchron- gleicher verschiedenen
Motor Motor Spannungsquelle Spannungsquellen
(,fremderregt”)

DC in der einen Spule,
AC in der anderen

=

Nebenschluss-
Motor

Reihenschluss-
Motor

Verbund-
Motor

Rotor-/Statorspulen  Rotor-/Statorspulen  Kombination Neben-
parallel geschaltet

in Serie geschaltet

/ Reihenschluss
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Elektromotoren / Detalils

mit Permanent-
magnet beim
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Stator mit
elektrischer
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Elektrische/elektronische Komponenten

Elektro-Motor mit Getriebe

Getriebe

Steuerelektronik
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Elektrische Komponenten

Blei-Gel
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Elektrische Komponenten

Burntester

"Burntester"
w/ LVvC
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Innere Tragestrukturen

Batterie-Racks
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sonstige Gehausekomponenten

Propeller-Schu

tz Endgehéause
o L i I—

Propeller-Schutz -
montiert (shroud, b
duct) vl

O-Ring fir Gehause
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weitere Antriebselemente

— e . B

= = ° Rutschkupplung
(torque limiting clutch)

-

)

Propeller-Mitnehmer

Clutch washer assembly pattern
:'I | g
this side on 1st
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Schubregelung am Propeller

PROPELLER EFFICIENCY

100 %] ENVELOPE OF MAXIMUM EFFICIENCY Verstellpropeller

—_— e

Der Anstellwinkel der
Schraubenblatter ist

PROPELLER verstellbar

EFFICIEMNCY
e

FROFPELEER ADVANCE RATION)

VORTEIL: Der Anstellwinkel (pitch) kann ftr jede Drehzahl, resp. Last
optimal eingestellt werden. Man versucht, der Hullkurve entlang zu fahren
und hat so ein breiteres nutzbares Drehzahlband zur Verfigung. Oder kann
bei grésseren Lasten mehr Schub produzieren und so die geschwindigkeit
beibehalten.
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Schubregelung am Propeller

PITCH ADJ KNOB-SCREW
PITCHADJKNOB 7

Verstellpropeller (Mechanik)

HUB SCREWS (3)
OUTER HUB f,’-")
CLUTCH SCREW \ Mgl 7
CLUTCH WASHER \_ “p %
®
CLUTCH SPRING 3
WASHERS (9) <

CLUTCH SUPPORT o
WASHER N

CLUTCH PLATE

___ PROPELLER

SHAFT SEAL BLADE (3)

ALUMINUM MOTOR
TAIL CONE

DRIVE PIN
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Schubregelung am Propeller

Verstellpropeller

die ganze Kraftiber-
tragung erfolgt hier;
Schwachstelle
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Propeller-Blattformen

Scout
(Kaplan-Schaufeln)

Gavin, Silent Submerge

Zeuxo
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Schubregelung am Propeller

Blattanzahl

Differenz:
ca. 15%-20% mehr Schub,
ca. 20% weniger Burntime
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Elektronische Regelung am Motor

Verstellknopf (20%-100% Geschwindigkeit)
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Handgriffe und Regelung

Trigger OFF position

mitten im
Ansaugstrom
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Handgriffe und Regelung

2-Stufen-
Trigger

mechanische | ¢
Verbindung ©

ON/OFF Switch B R
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Instrumentierung (Kompass)

Kompass verschiebbar
auf Bungee-Cord

clip-on Gehéause,
gefrasst
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Schliess-Systeme
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Modulare Modellpaletten
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qﬁﬁliche Links fur Class 3 Scooter
- ——



http://www.suex.it
http://www.divesystem.com
http://www.silent-submersion.com
http://www.dive-xtras.com
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Besten Dank!
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